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GALERIA DE IMAGENES

DESCRIPCION DEL PRODUCTO

IMU/VRU REFORZADA DE GRADO TACTICO

IMU/VRU de grado tactico IP68 robusto. Calibrado individualmente para un rendimiento éptimo. Cuenta con un avanzado
filtro Kalman extendido, algoritmos de orientaciéon de vanguardia, gestidon avanzada del tiempo y sistema de activacion de
eventos.

ESPECIFICACIONES

Sensor

e Giroscopio de grado tactico (inestabilidad de polarizacién de 1,5°/h)
e Totalmente calibrado en todo el rango de temperatura
e Precisién de balanceo/cabeceo

o Estatica: 0.25°

o Dindmico: 0.5°

Operacion

Filtro Kalman extendido integrado para estimacién de actitud

Gama de acelerémetros y giroscopios seleccionables por el usuario
Frecuencias de muestreo ajustables de hasta 1 KHz

Controlador ROS1 y ROS2 compatible de fabrica

Software SensorConnect para configuracién, control, visualizacién y registro
API de cédigo abierto MSCL para una facil integracién

Paquete

e Paquete IP68 robusto
e Carcasa de aluminio anodizado mecanizado con precisién
e Caracteristicas de alineacién de precisién
e Compacto y de bajo perfil
o 36,2 mm x 36,6 mm x 10,2 mm
o 17,7 gramos
Rango de temperatura de funcionamiento de -40 a +85 °C
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https://www.microstrain.com/software/sensorconnect
https://www.microstrain.com/software/mscl

Hoja de Datos

DOCUMENTACION

DOCUMENTACION GENERAL

e Hoja de datos
e Manual de usuario

e Manual de usuario sin conexién

e Declaracién de conformidad (UE)

e Declaracion de conformidad (Reino Unido)

e Declaraciéon de cumplimiento de REACH-SVHC
e Declaracion de cumplimiento de RoHS

NOTAS TECNICAS

e Dibujo mecanico 3DM-GV7 (PDF)

DESCARGAS

SOFTWARE/FIRMWARE

SensorConnect
ROS

SCL

<

MAS

e Modelo 3D 7DM-GV3 (. STP)

SOFTWARE

SENSORCONECTAR

Gratis
SensorConnect es la préxima generacién en software de deteccién de escritorio.

Desde la configuracién de nodos y redes de arranque, hasta la recopilaciéon y andlisis de datos en tiempo real,
SensorConnect proporciona una experiencia moderna y potente con nuestros productos inaldmbricos, inerciales y de
desplazamiento.

Utilizando nuestros algoritmos inteligentes de recopilacién de datos y graficos, puede visualizar cantidades masivas de
datos al instante y luego acercar los puntos de interés con la misma rapidez.

La funcionalidad incorporada de MathEngine permite matematicas tanto en tiempo real como postprocesadas, como
generar FFT, promedios, RMS, etc.
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https://microstrainstg.prod.acquia-sites.com/sites/default/files/applications/files/8400-0008-3DM-GV7-Datasheet.pdf
https://microstrainstg.prod.acquia-sites.com/sites/default/files/applications/files/8400-0008-3DM-GV7-Datasheet.pdf
https://s3.amazonaws.com/files.microstrain.com/GV7_User_Manual/Home.htm
https://s3.amazonaws.com/files.microstrain.com/GV7_user_manual_rev-.zip
https://microstrainstg.prod.acquia-sites.com/sites/default/files/3DM-GV7_EU_Declaration_Conformity_Rev-.pdf
https://microstrainstg.prod.acquia-sites.com/sites/default/files/3DM-GV7_UK_Declaration_Conformity_Rev-.pdf
http://www.microstrain.com/sites/default/files/applications/files/reach-svhc_compliance_declaration_fy21.pdf
http://www.microstrain.com/sites/default/files/rohs_compliance_declaration_fy21.pdf
https://microstrainstg.prod.acquia-sites.com/sites/default/files/3065-0363_forManual.pdf
https://www.microstrain.com/software/sensorconnect
https://www.microstrain.com/software/ros
https://www.microstrain.com/software/mscl
https://microstrainstg.prod.acquia-sites.com/sites/default/files/GV7_ASY_SingleBody.stp.zip
https://www.microstrain.com/software/sensorconnect
https://www.microstrain.com/software/sensorconnect
https://www.microstrain.com/software/mscl

La biblioteca de comunicaciéon MicroStrain (MSCL) simplifica la escritura de cédigo que interactlia con nuestros sensores
inaldmbricos, inerciales y de desplazamiento.

MSCL es completamente de cddigo abierto y esta alojado en GitHub bajo la licencia MIT.
Se proporciona documentacién completa, cédigo de ejemplo y una guia de inicio réapido para ayudarle a empezar.

Disponible para C++, Python y .NET.

R [x]

S

Robot Operating System (ROS) es un metasistema operativo de cédigo abierto para su robot. Proporciona los servicios que
esperaria de un sistema operativo, incluida la abstraccién de hardware, el control de dispositivos de bajo nivel, la
implementacién de la funcionalidad de uso comun, el paso de mensajes entre procesos y la administracion de paquetes.
ROS se puede utilizar en la construccién y simulaciéon de aplicaciones robéticas, asi como vehiculos terrestres no tripulados
y localizacién y mapeo simultdneos (SLAM). Para facilitar una mejor integracién dentro del ecosistema ROS, Microstrain ha
desarrollado una serie de controladores de cédigo abierto sin licencia (licencia MIT) diseflados y probados especificamente
para ROS.
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https://www.microstrain.com/software/ros

INFORMACION ADICIONAL



